Regras ArtBot - Kinetic




LIGA BRASILEIRA DE ROBOTICA

indice

1.
2.
3.
4.

TN o T 11 o= Lo 1 PP
Especificag0es dOS RODOS .....coooiiiiiiiiiiiii e
Criterio de avali@Ga0......ccoo ittt
YNy o1t o FS o =] = VPP

www.ligabrasileiraderobotica.com.br



LIGA BRASILEIRA DE ROBOTICA

1. Introducéo

¢ Nome da Modalidade: ArtBot - Kinetic

e Numero de Robds por Partida: Um

e Duracao da Partida: -

e Classes Disponiveis: -

e Dimensdes maximas dos Robds: 1000x1000x2000mm

ATENCAO: Cada robd podera participar apenas de uma Unica categoria durante o
evento, por exemplo: um robd inscrito na categoria de combate nao podera participar
na categoria do hockey e vice-versa.

2. Especificacdes dos Robds

2.1. Um robd ArtBot - Kinetic é qualquer dispositivo eletromecéanico que possui pelo
menos uma parte movel. A funcéo principal de um ArtBot - Kinetic é entreter o publico.

2.2. O rob6 nédo pode oferecer de forma alguma perigo ao publico. Nao pode conter
partes afiadas, pontiagudas e risco de esmagamento durante sua operacao.

2.3. O rob0 podera ser alimentado por bateria ou rede elétrica.

3. Critério de avaliacéao

3.1. Os jurados irdo avaliar os seguintes quesitos:
3.1.1 Entretenimento 3.1.2 Visual 3.1.3 Qualidade do movimento
3.1.4 Funcionalidade
3.1.5 Originalidade

3.2. O voto popular gerard um multiplicador que ira influenciar na nota final do robd
em até 20%. Este multiplicador sera calculado a partir da porcentagem de votos que
cada robo recebeu em relacéo ao total de votos do publico.

4. Aspectos gerais

4.1. Os membros da equipe responsavel pelo ArtBot ndo precisam ficar todo tempo
junto ao robd, contanto que seu funcionamento possa ser entendivel facilmente pelo
publico em geral.

4.2. O ArtBot é de total responsabilidade da equipe que o desenvolveu. A equipe
organizadora do evento nao podera ser responsabilizada por eventuais danos que o
rob6 possa a vir a ter estando ou ndo sob supervisdo de seus desenvolvedores.
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